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Para os vetores 01 = (1,1,1), ¥ = (0,1,1) e ¥3 = (0,0,1), cujas coordenadas

sao dadas em relagao & base ortonormal (;, j, k) usual, calcule o que é pedido
abaixo. (Atengao: Mostrem os seus calculos e justifiquem suas passagens!)

1. Verifique que B = (7, U2, U3) é uma base de V3.
2. Encontre:

(a) o vetor unitéario i; que possui a mesma dire¢ao e sentido que .
(b) um vetor unitario iy que é ortogonal a ¥ e a Us.
(¢) um vetor unitario @z que é ortogonal a i} e Us.

3. Mostre que C = (i1, 12,13) é uma base ortonormal de V3. Faca no

computador um grafico 3D que mostre os vetores da base B e da base C.
Descreva a relagao entre as duas bases.

4. Calcule a matriz de mudanga de base M ¢ e a sua inversa M¢p. Verifique
seus calculos mostrando que MpcMep = I ou MogMpe = I. Por que a
matriz de mudanga de base sempre possui inversa?

5. Para fazer este item vocés vao precisar do RA de todos os alunos do seu
grupo. Para cada aluno do grupo, vocés vao escrever um vetor w; =
(ai, bi, ¢;) g, usando

e se o RA tiver 8 digitos: zzzabcrx
e se o RA tiver 11 digitos: xxrrrrrrabe

Calcule as coordenadas de W em relagao a base C, onde  é igual a soma
dos vetores ;.



